Выполните курсовую работу:

Часть 1
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1.1. Для главного привода подъемного механизма, выполненного по кинематической схеме, приведенной на рис.1, в соответствии с индивидуальным заданием выбрать асинхронный электродвигатель (АД) с фазным ротором, тип и марку редуктора. Режим работы электропривода – повторно-кратковременный (S3).

1.2. Рассчитать сопротивления ступеней пускового реостата и определить пусковой ток в роторе электродвигателя и в сети.

1.3. Разработать схему автоматического управления пуском электродвигателя в функции параметра (тока, времени, скорости), указанного в задании. Количество ступеней пускового реостата должно соответствовать расчету (см. п. 1.2). Выбрать необходимую аппаратуру защиты и управления.

1.4. Для главного привода подъемного механизма определить сопротивления, которые требуется ввести в цепь ротора, чтобы груз двигался на подъем и на спуск со скоростью, равной 0,5 заданного значения. Построить искусственные механические характеристики и определить ток в роторе и в сети при указанных режимах работы.

Часть 2.

2.1. Для привода подъемного механизма выбрать асинхронный электродвигатель с короткозамкнутым ротором с повышенным скольжением. Режим работы электропривода – S3. Построить естественную механическую характеристику и характеристики при напряжениях 0,5; 0,7 и 0,9 номинального значения.

2.2. Для привода подъемного механизма выбрать асинхронный электродвигатель с короткозамкнутым ротором основного исполнения. Режим работы электропривода – S3.

2.3. Определить время пуска электродвигателя, выбранного в п. 2.2, и построить зависимости 
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2.4. Для электродвигателя, выбранного в п. 2.2, определить допустимое число включений в час.

Часть 3

3.1. Для привода подъемного механизма выбрать асинхронный электродвигатель с короткозамкнутым ротором с повышенным пусковым моментом, считая, что режим работы электропривода – кратковременный (S2) и время работы составляет 15 мин, при Рн<15 кВт, 30 мин при Рн ≥15 кВт

3.2. Определить превышение температуры двигателя в конце указанного времени работы.

Часть 4

4.1. Рассчитать параметры схемы замещения по каталожным данным асинхронного электродвигателя, выбранного в п. 2.2.

4.2. Построить механические характеристики двигателя при частотном регулировании скорости по закону 
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 для частот 10, 25, 50 и 100 Гц.

При выполнении курсовой работы необходимо иметь в виду следующее:

1. Весом троса можно пренебречь.

2. Электродвигатели основного исполнения для привода подъемного механизма выбирать с синхронной частотой вращения: для четных вариантов n0 = 1500 об / мин, для нечетных – n0 = 3000 об/мин.

3. Отношение 
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принять равным единице.

4. Время цикла в повторно-кратковременном режиме принять равным, согласно ГОСТ 183, стандартному – 10 мин.

5. Момент сопротивления при спуске и подъеме считать неизменным.

6. Снижение напряжения при пуске принять равным 7,5%.

7. Постоянную времени нагрева Тн принять равной С/2А.

Исходные данные: скорость груза V , масса груза m, диаметр барабана d, момент инерции барабана Jб, КПД передачи ηп, продолжительность включения ПВ и тип схемы приведены в таблице.

	Тип

схемы
	m,

кг
	V,

м/с
	d,

м
	Jб,

кг·м2
	ηп
	ПВ,

%

	В функции

времени
	3800
	0,4
	0,6
	24
	0,85
	20
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